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1° DEFINITION

CENTRE DE GRAVITE ) om:

statique

Enmécanique le centre de gravité G de tout systéme est le point par lequel passe ladirectionde la
résultante des actions de pesanteur du systémes.

2° PROPRIETES

Silesolide possede un plan, un axe de symétrie, son centre de gravité G est situé :

-pour un plan
- pour un axe
- pour un centre de gravité

dans I'axe de symétrie
sur I'axe de symétrie
au centre de symétrie

Lecentre de gravité G d'unsolide composé de deux autres solides, dont les centres de gravité sont
G, et G, est situ¢ sur la droite G,G,

Dans tous les cas I'on concidére le solide homogeéne (méme matiére)

3° EXEMPLES DE SURFACES ELEMENTAIRES

3.1. Rectangle

3.2.Parallélogramme

3.3. Triangle

3.4. Trapéze
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3.5. Cercle

3.6 Demi cercle
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3.7.Secteur angulaire

4° SURFACES COMPOSEES

A partir de ces formes géométrique simples, on peut décomposer les solide complex en surfaces
composées de formes simples (rectangle, cercle, etc...)

4.1. Exemples
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#Décomposez ette pieces en surfaces simples.

# Tracez le centre de Gravité (G, et G, )de ces surfaces simples
#Calculezla Aire (S, etS, ) de chaque surface simple

#Déterminez laposition suivantx ety de G, (X, et Y,) et G, (X, etY, )
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o # Appliquezles formules suivantes pour trouver laposition suivantles axes
x ety du centre de gravité G de la piece.
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S,.Y, +8,.Y, S, X, +S,.X]
Y6~ ———— XG = ————-————
S, +8§, S, +8,

Complétez le tableau ci-dessous

| Senmm? |[Xenmm|Yenmm| SXenmm3 || S.Yenmm3 |

|
| 81
| 82|

| XG YG
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