( CINEMATIQUE GRAPHIQUE )NOM;

Prénom:
Classe:

( Centre Instantané de Rotation ) Date:

D:\consmec\TBP MEI\Cours\09 cinématique graphique\09-0CIR\09-03-01 Lecon CIR\Lecon CIR.pmd

OBJECTIF :

Déterminer graphiquement un vecteur vitesse , dans le cas d’'un mouvement plan.

1. ETUDE GENERALE

Un mouvement plan peut étre considéré comme I'addition d’'une translation et d’une rota

Lors dun mouvementplan, il est possible de supposer qu a l'instaletkétude la piece réali

unsimple mouvementde Rotation.

1.1. Rappel:

Lesvecteurs vitesses S(JF

tangents a ceercles, c’estadirg R 7 -
perpendiculaires aurayons de AN \ -
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Avec:

2° THEOREME DU CENTRE INSTANTANE DE ROTATION (CIR)

Pour tout solide en mouvement plany il
existe_gn pointet un seul, ayantune vitesge
nulle V1=0) & 'instant considéré et appelé
Centrd nstantané deotation olCIR .LeCIR
a les propriétés d’'un centre de rotation a
I'instant ¢) considéré. A l'instant suivarL
(t=t+t),leCIR achangé de position géome-
trique.

Remarque : En tant que centre de rotation, le CIR est situé a l'intersection des
perpendiculaires aux vecteurs vitesses du solide.
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3°METHODE DE RESOLUTION

Exemple: Echelle contre un mur

- On connait entiéreme\ytA .Le pointBetla

direction déV/, seul I'intensité de &, est
inconnue.
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